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Copyright

Dieses Handbuch ist urheberrechtlich geschiitzt. Dieses Handbuch darf ohne schriftliche
Zustimmung von Panasonic Electric Works Europe AG (PEWEU) weder ganz noch teilweise
kopiert werden.

PEWEU verbessert das Design und die Leistung seiner Produkte kontinuierlich. Aus
diesem Grund behalten wir uns das Recht vor, das Handbuch/Produkt ohne Hinweis zu
andern. In keinem Fall ist PEWEU haftbar fir direkte, spezielle, zuféllige oder Folgeschaden
jeglicher Art, die aufgrund eines eventuellen Mangels oder Fehlers des Produkts oder

der Dokumentation entstanden sind, auch wenn auf die Méglichkeit solcher Schaden
hingewiesen wurde.

Bitte richten Sie Supportanfragen und technische Fragen an Ihren lokalen Panasonic-
Vertriebspartner.
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1 Einfihrung

1 Einfuhrung

1.1 Bevor Sie beginnen

Lesen Sie vor der Inbetriebnahme die Sicherheitshinweise in den betreffenden Operating
Instructions der MINAS-Serie.

Dieses Produkt ist nur fur den industriellen Einsatz bestimmt.

Elektrische Anschliisse durfen nur von Elektrofachkraften vorgenommen werden.

1.2 Zu diesem Dokument

Diese Quick-Start-Anleitung hilft lnnen bei der Einrichtung eines MINAS-
Servoantriebssystems. Sie basiert auf den Betriebsanleitungen der MINAS-Serie und den
praktischen Erfahrungen unserer Ingenieure.

Schritt fr Schritt wird erklart, wie Sie eine SPS an einen MINAS-Servoantriebsregler
anschlielen und die wichtigsten Parameter in der Konfigurationssoftware PANATERM
einstellen.

1.3 Verwandte Dokumente

Vollstandige Produkt- und Funktionsbeschreibungen finden Sie in der Originaldokumentation
unserer Servoantriebe. Klicken Sie auf die folgenden Links, um die Dokumente aus dem
Panasonic Downloadcenter zu laden.

» Informationen zu Verdrahtung, Positionsregelung und Parametrierung:
Operating Instructions (Overall) AC Servo Motors & Driver MINAS A5 series
Operating Instructions (Overall) AC Servo Motors & Driver MINAS A6 series

» Informationen zur Konfigurationssoftware PANATERM:
Operation Manual: Set up support software PANATERM Ver. 6.0

» Informationen zur Verringerung von Stéremissionen:

Empfehlungen zur EMV-gerechten Verdrahtung von Servo-Antriebsreglern und -Motoren

* Andere Quick-Start-Anleitungen:
QS2000, Positionsregelung mit Puls-/Richtungssignalen (MINAS A5/ASE/A6SG/A6SF)

QS2001, Positionsregelung mit signalgesteuerter Blockverarbeitung (MINAS A6SG/
AG6SF)

QS2002, Positionsregelung mit Modbus-gesteuerter Blockverarbeitung (MINAS A6)
QS2003, Positionsregelung in EtherCAT-Netzwerken (MINAS A5B/A6B

4 QS4000_V1.0_DE


https://www.panasonic-electric-works.com/eu/download.htm?id=12563
https://www.panasonic-electric-works.com/eu/download.htm?id=206339
https://www.panasonic-electric-works.com/eu/download.htm?id=12663
https://www.panasonic-electric-works.com/eu/download.htm?id=121773
https://www.panasonic-electric-works.com/eu/download.htm?id=345429
https://www.panasonic-electric-works.com/eu/download.htm?id=345760
https://www.panasonic-electric-works.com/eu/download.htm?id=345760
https://www.panasonic-electric-works.com/eu/download.htm?id=346193
https://www.panasonic-electric-works.com/eu/download.htm?id=346316

QS2004, Positionsregelung mit RTEX (MINAS A5N/A6N)
QS3000, Drehzahlregelung (MINAS A5/A6F)

QS5000, PANATERM - Probelauf

QS5001, PANATERM - Echtzeit-Autotuning

QS5002, PANATERM - Fit-Gain-Autotuning

1.4  Verfugbare Software

QS4000_V1.0_DE

1 Einfihrung

Die folgende Software kdnnen Sie kostenlos aus dem Panasonic Downloadcenter laden.
Klicken Sie auf den Link, um den Download zu starten.

Konfigurationssoftware PANATERM


https://www.panasonic-electric-works.com/eu/download.htm?id=345322
https://www.panasonic-electric-works.com/eu/download.htm?id=346770
https://www.panasonic-electric-works.com/eu/download.htm?id=346423
https://www.panasonic-electric-works.com/eu/download.htm?id=345321
https://www.panasonic-electric-works.com/eu/download.htm?id=346769
https://www.panasonic-electric-works.com/eu/download.htm?id=12566

2 Funktionsuberblick

2

Funktionsuberblick

Bei der Drehmomentregelung wird das Drehmoment verandert. Die Drehzahl wird in der
Regel Uber Analogsignale (z.B. 0 bis 10V) am Analogeingang des Servoantriebsreglers
geregelt. Zusatzlich zum Drehmomentsignal ist ein Drehzahlbegrenzungssignal erforderlich,
das die Motordrehzahl begrenzt. Fir die Drehmomentregelung gibt es verschiedene
Betriebsarten (Drehmomentbefehle).

Diese Quick-Start-Anleitung beschreibt Drehmomentbefehl 0, der Analogeingang 1 und eine
Drehzahlbegrenzung verwendet.

Beispiel

Das Analogausgangsmodul FPORA21 und der Servoantriebsregler MINAS A6SF werden
mit dem Kabel DVOP4360V verbunden. Ein Analogsignal von 0 bis 10V wird an den
Antriebsregler gesendet. Weitere Signale wie ,Servo betriebsbereit* oder der Alarmstatus
des Servoantriebsreglers kdnnen Uber dasselbe Kable zur SPS libertragen werden.

o &
= ¢ — | U ‘

oL &

Datentibertragung zwischen einer SPS, einem Analogausgangsmodul und einem
Servoantriebsregler (iber ein Verbindungskabel

QS4000_V1.0_DE



3 Verdrahtung

3 Verdrahtung

3.1 Empfehlungen zur Verdrahtung

Es ist in der Verantwortung des Anwenders, die fir notwendig erachteten MalRnahmen
umzusetzen, um den giltigen Installationsvorschriften und EMV-Richtlinien zu entsprechen.

Beachten Sie die technischen Daten in den Hardware-Handbulichern der zu verdrahtenden
Gerate. Sollten sich Informationen in diesem Dokument und im Handbuch widersprechen,
gelten die Angaben des Herstellers.

Detaillierte Hinweise zur Verringerung von Storemissionen finden Sie in den Empfehlungen
zur EMV-gerechten Verdrahtung von Servo-Antriebsreglern und -Motoren.

3.2 Anschlisse des Servoantriebsreglers

Anschluss XA (Anschluss fiir die Spannungsversorgung)

Verbinden Sie das Spannungsversorgungskabel mit dem Anschluss XA. Schlie3en Sie flr
eine 1-phasige Spannungsversorgung von 230V eine Zweidrahtleitung wie in der Abbildung
gezeigt an den Servoantriebsregler an. Die Klemme L2 wird im 1-Phasenbetrieb nicht
bendtigt.

XA
;
L3

Verdrahtung des Anschlusses XA mit einer Spannungsversorgung von 230V

Anschluss XB (Motoranschluss)

Verbinden Sie das Motorkabel mit dem Anschluss XB. Die Drahte sind mit den Buchstaben
U, V und W beschriftet. Achten Sie darauf, dass Sie die Reihenfolge der Motorphasen nicht
andern, indem Sie z. B. V und W verbinden.

QS4000 V1.0_DE 7
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3 Verdrahtung

Verdrahtung des Anschlusses XB zur Spannungsversorgung des Motors

Anschluss X6 (Encoderanschluss)

Verbinden Sie das Encoderkabel mit dem Anschluss X6.

Verdrahtung des Anschlusses X6 mit einem Encoder

Anschluss X4 (E/A-Anschluss)

Schlieen Sie das Verbindungskabel an den Anschluss X4 und das Analogausgangsmodul
an.

Verdrahtung des Anschlusses X4 mit einer SPS

Anschluss X1 (USB-Anschluss fiir PC-Verbindung)

Der Servoantriebsregler wird mit der PC-Konfigurationssoftware PANATERM konfiguriert.
Verwenden Sie ein handelstibliches USB-Kabel (Typ A auf Mini-B), um den PC mit dem
Servoantriebsregler zu verbinden.

8 QS4000_V1.0_DE



3 Verdrahtung

Anschluss X1 fiir den Anschluss eines PC

3.3 Signaleingange und -ausgange des Anschlusses X4

QS4000_V1.0_DE

Die Drehmomentregelung erfolgt Giber einen Analogeingang mit einer Auflosung von 16 Bit
am Anschluss X4 des Servoantriebsreglers MINAS A5/A6. Der Spannungsbereich ist OV bis
+/-10V. Der Analogeingang ist im Schaltplan hervorgehoben.

In unserem Beispiel verwenden wir folgende Signaleingange und -ausgange:

SRV-ON (Pin 29)

Eingang "Servo-EIN“ zum Einschalten des Servomotors.

COM+ (Pin 7)

Bezugspotenzial fiir die Spannungsversorgung der Steuersignale.
SPR/TRQR/SPL (Pin 14-15)

Analoger Drehmomentbefehlseingang.

S-RDY (Pin 34-35)

Ausgang "Servo betriebsbereit“ zur Anzeige der Betriebsbereitschaft des
Servoantriebsreglers.

ALM (Pin 36-37)
Ausgang "Servoalarm".
AT-SPEED (Pin 38-39)

Der Ausgang "Drehzahl erreicht” wird eingeschaltet, wenn die mit Pr4.36 festgelegte
Drehzahl erreicht ist.

Weitere Informationen Uber die Signaleingange und -ausgange, die Sie in lhrer
Applikation verwenden kénnen, entnehmen Sie bitte den Operating Instructions lhres
Servoantriebsreglers MINAS A5/A6 .



3 Verdrahtung

Servo-ON input 29
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Gain switching input 27
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switching input 32 OA- output

Alarm clear input 31 OB+ B-phase
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Signaleingénge und -ausgénge am Anschluss X4 des Servoantriebsreglers

3.4 PNP-Verdrahtung des Anschlusses X4
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3.5 NPN-Verdrahtung des Anschlusses X4
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4 Parameter in PANATERM einstellen

4
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Parameter in PANATERM einstellen

Verwenden Sie die PC-Konfigurationssoftware PANATERM, um den MINAS-
Servoantriebsregler zu konfigurieren.

Klicken Sie auf den folgenden Link, um PANATERM aus dem Panasonic Downloadcenter zu
laden. Konfigurationssoftware PANATERM

1.

Verbinden Sie lhren PC mit dem Anschluss X1 und schalten Sie den
Servoantriebsregler ein.

Starten Sie die Konfigurationssoftware PANATERM.

Der angeschlossene Antriebsreglertyp wird von der Software automatisch erkannt.

Wabhlen Sie “OK” und bestatigen Sie die angeschlossene Serie, indem Sie lhren
Antriebsreglertyp auswahlen.

Wahlen Sie die Registerkarte “Parameter”.

B

FileE DisplayD Window W
“—= Connect Parameter

Wahlen Sie “Read the default” im Dialogfeld “Selection of parameter to be read”.
Wenn die Parameterwerte im Antriebsregler nicht den Standardwerten entsprechen,
erscheint eine Meldung. Wahlen Sie das Symbol “Trans”, wenn Sie die Parameter im
Antriebsregler Gberschreiben mdchten.

Wahlen Sie die Parameterliste Ihres Antriebsreglertyps.

L Parameter{Default) (=] S
B & f = @ /@ 0
Fead Save Cmint Fow  Trans Pt Exit EEF Screen  Comp  Initial Bin/Hex
Pararmeater list j By the selecting the theme fram the left above. and selecting the sub-theme from the left below.

Fosition control
Function by function

FParameter list

the related parameters can be displayed. To displayall parameters in numerical order, please
select the "Parameter list". Please double-click the sub-theme |eft below to refer the details of Change of s=t
each sub-theme. Parameter value can be changed in two ways. One way to press the Enter key value

after the input. Another way to click <Change of setwvalue> buttan.

Makeruses 1
Makeruses 2 Class | MNo. Farametar name Setup range Setvalue Unit | =]
355 5 ':E"”"E‘"‘::i"":-‘:‘ 05 016 |Alarm clear input setup 0 1 | 0:120ms0ON =l—
- Class B (Special] 05 017 | Counter clear input mode 0- 4 | 3EdgeiMorea.. =l—
ne MA lewalidation of command aol - 1 [ edmsali = .

Wenn Sie eine Parametereinstellung andern méchten, wahlen Sie die gewlinschte
Parameterklasse und geben einen Wert ein. Detaillierte Beschreibungen der Parameter
finden Sie in den Operating Instructions. Sie kdnnen die Parameter anhand der
eindeutigen Parameternummer finden. Die Parameternummer hat das Format PrX.YY
(X: Klasse, YY: Nr.).

Wabhlen Sie je nach Parameter das Symbol “Trans” oder “EEP”, wenn Sie eine
Einstellung zum Servoantriebsregler tibertragen méchten. Gelbe Parameter werden mit
“EEP” Gbertragen. Diese Parameter werden im EEPROM des Servoantriebsreglers
gespeichert. Um die Einstellungen zu aktivieren, missen Sie den Servoantriebsregler
neu starten.

Alle anderen Parameter werden mit “Trans” Gibertragen.

QS4000_V1.0_DE
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4.1

4.2

4.3
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Uberblick iiber die wichtigsten Parameter

4 Parameter in PANATERM einstellen

Die folgende Tabelle enthalt die Einstellungsbereiche und Beschreibungen der wichtigsten

Parameter.

Parameter
Pr0.01
Pr3.17
Pr3.18
Pr3.19

Pr3.20

Pr3.21
Pr4.22

Pr4.23

Pr4.36

Bereich

0 bis 6

0 bis 2

0 bis 1

10 bis 100 [0,1V/100%]

0 bis 1

0 bis 20000 [ms/(1000U/min)]

-27888 bis 27888 LSB (MINAS A5)
-5578 bis 5578 LSB (MINAS A6)

0,00 bis 64,00 [ms] (MINAS A5, MINAS
AGF)

10 bis 20000 [U/min]

Pr0.01 (Regelungstyp)

PANATERM-Parameter: “Control mode setting”

Wertebereich: 0 bis 6

Wahlen Sie 2: Drehmomentregelung

PANATERM-Parameter: “Torque command selection”

Pr3.17 (Drehmomentbefehlseingang)

Wertebereich: 0 bis 2

Wahlen Sie einen der folgenden Drehmomentbefehle:

Beschreibung
Regelungstyp
Drehmomentbefehlseingang
Drehmomentbefehlsrichtung

Eingangsverstarkung des
Drehmomentbefehls

Invertierung des
Drehmomentbefehlseingangs

Drehzahlgrenzwert 1

Offset fiir Analogeingang 1

Filter fir Analogeingang 1

Drehzahlerreichung

0: Analogeingang 1, Auflésung 16 Bit, Drehzahlbegrenzung entsprechend Pr3.25
1: Analogeingang 2, Auflésung 12 Bit, Drehzahlbegrenzung entsprechend Analogeingang

1

2: Analogeingang 1, Auflésung 16 Bit, Drehzahlbegrenzung entsprechend Pr3.21, Pr3.22

13



4 Parameter in PANATERM einstellen

4.4 Pr3.18 (Drehmomentbefehisrichtung)

PANATERM-Parameter: “Torque command direction designation selection”

Wertebereich: 0 bis 1

Wahlen Sie eine Methode fur Angabe der Motordrehrichtung.
0: Vorzeichen des Drehmomentbefehls (positiver Drehmomentbefehl fir positive
Richtung, negativer Drehmomentbefehl fur negative Richtung)
1: TC-SIGN-Eingang (OFF: positive Richtung, ON: negative Richtung)

4.5 Pr3.19 (Eingangsverstarkung des Drehmomentbefehls)

PANATERM-Parameter: “Torque command input gain”
Wertebereich: 10 bis 100 [0.1V/100%]

Wahlen Sie den Verstarkungsfaktor fiir das Motordrehmoment entsprechend der am
Drehmomentbefehlseingang TRQR anliegenden Spannung. Ein Wert von 30 erzeugt bei
einer Eingangsspannung von 3V z.B. ein Drehmoment von 100%.

4.6 Pr3.20 (Invertierung des Drehmomentbefehlseingangs)

PANATERM-Parameter: “Torque command input inversion”

Wertebereich: 0 bis 1

Wahlen Sie die Polaritat der Spannung am Drehmomentbefehlseingang TRQR des
Servoantriebsreglers.

0: Keine Invertierung, positive Drehrichtung bei positiver Spannung

1: Invertierung, positive Drehrichtung bei negativer Spannung

4.7 Pr3.21 (Drehzahlgrenzwert 1)

PANATERM-Parameter: “Speed limit value 1”
Wertebereich: 0 bis 20000
Standardwert: 0

Wahlen Sie die Drehzahlbegrenzung fiir die Drehmomentregelung.

14 QS4000_V1.0_DE



4.8 Pr4.22

4.9 Pr4.23

410 Pr4.36

QS4000_V1.0_DE

4 Parameter in PANATERM einstellen

(Offset fur Analogeingang 1)

PANATERM-Parameter: “Analog input 1 (A|1) offset setting”

Wertebereich:
-27888 bis 27888 LSB (MINAS A5)
-5578 bis 5578 LSB (MINAS A6)

Der Standardwert ist O.

Wahlen Sie einen Offsetwert, um mit einem zusatzlichen Drehmoment auf die Antriebswelle
die Drift zu kompensieren.

(Filter fur Analogeingang 1)

PANATERM-Parameter: “Analog input 1 (A|1) filter setting”
Wertebereich: 0,00 bis 64,00 [ms]
Der Standardwert ist 0.

Der Parameter fungiert als Tiefpass-Filter zur Stabilisierung der Spannung: je hdher der
Wert, desto grofRer die Verzogerung.

(Drehzahlerreichung)

PANATERM-Parameter:
“At-speed” (MINAS A5)
“Attainment speed” (MINAS AG)

Wertebereich: 10 bis 20000 [U/min/V]
Der Standardwert ist 1000U/min.

Wenn die mit diesem Parameter eingestellte Motordrehzahl erreicht ist, wird der Ausgang
AT-SPEED eingeschaltet.

15



5 Haben Sie Fragen oder Anregungen?

5 Haben Sie Fragen oder Anregungen?

Bitte kontaktieren Sie uns, wenn Sie Fragen oder Anregungen zur Verbesserung dieser
Anleitung haben. Nennen Sie hierzu bitte die Nummer der Quick-Start-Anleitung im Betreff
Ihrer E-Mail. Die Nummer beginnt mit ,QS* und befindet sich auf der Titelseite.

Servo.peweu@eu.panasonic.com

+49 (0) 8945354-2750

16 QS4000_V1.0_DE
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6 Anderungsverzeichnis

6  Anderungsverzeichnis
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Erste Ausgabe
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7 Kontakt

7 Kontakt

Headquarters, Panasonic Electric Works Europe AG, Robert-Koch-Stralte 100, 85521 Ottobrunn, Tel. +49
89 45354-1000, Fax +49 89 45354-2111, www.panasonic-electric-works.com

Austria, Panasonic Electric Works Austria GmbH, Josef Madersperger Str. 2, 2362 Biedermannsdorf, Tel.
+43 (0) 2236-26846, Fax +43 (0) 2236-46133, www.panasonic-electric-works.at

Austria, Panasonic Industrial Devices Materials Europe GmbH, Ennshafenstrale 30, 4470 Enns, Tel. +43
(0) 7223 883, Fax +43 (0) 7223 88333, www.panasonic-electronic-materials.com

Benelux, Panasonic Electric Works Sales Western Europe B.V., De Rijn 4, (Postbus 211), 5684 PJ

Best, (5680 AE Best), Netherlands, Tel. +31 (0) 499 372727, Fax +31 (0) 499 372185, www.panasonic-elec-
tric-works.nl

Czech Republic, Panasonic Electric Works Europe AG, organizacni slozka, Administrative centre PLA-
TINIUM, Veveri 3163/111, 616 00 Brno, Tel. +420 541 217 001, Fax +420 541 217 101, www.panasonic-elec-
tric-works.cz

France, Panasonic Electric Works Sales Western Europe B.V., Succursale frangaise, 10, rue des petits
ruisseaux, 91370 Verrieres Le Buisson, Tél. +33 (0) 1 6013 5757, Fax +33 (0) 1 6013 5758, www.panaso-
nic-electric-works.fr

Germany, Panasonic Electric Works Europe AG, Robert-Koch-Strafle 100, 85521 Ottobrunn, Tel. +49 89
45354-1000, Fax +49 89 45354-2111, www.panasonic-electric-works.de

Hungary, Panasonic Electric Works Europe AG, Magyarorszagi Kozvetlen Kereskedelmi Képviselet, 1117
Budapest, Neumann Janos u. 1., Tel. +43 2236 26846-25, Mobile: +36 20 264 9896, Fax +43 2236 46133,
www.panasonic-electric-works.hu

Ireland, Panasonic Electric Works UK Ltd. Irish Branch, Irish Branch Office, Dublin, Tel. +353 (0)
14600969, Fax +353 (0) 14601131, www.panasonic-electric-works.co.uk

Italy, Panasonic Industry Italia srl, Via del Commercio 3-5 (Z.1. Ferlina), 37012 Bussolengo (VR), Tel. +39
0456752711, Fax +39 0456700444, www.panasonic-electric-works.it

Nordic Countries, Panasonic Electric Works Europe AG, Filial Nordic, Knarrarnasgatan 15, 164 40 Kista,
Sweden, Tel. +46 859476680, Fax +46 859476690, www.panasonic-electric-works.se

Nordic Countries, Panasonic Fire & Security Europe AB, Jungmansgatan 12, 21119 Malmo, Tel. +46 40
697 7000, Fax +46 40 697 7099, www.panasonic-fi re-security.com

Poland, Panasonic Electric Works Polska sp. z 0.0, ul. Wotoska 9A, 02-583 Warszawa, Tel. +48 42 230
9633, www.panasonic-electric-works.pl

Spain, Panasonic Electric Works Espaia S.A., Barajas Park, San Severo 20, 28042 Madrid, Tel. +34
913293875, Fax +34 913292976, www.panasonic-electric-works.es

Switzerland, Panasonic Electric Works Schweiz AG, Grundstrasse 8, 6343 Rotkreuz, Tel. +41 (0) 41
7997050, Fax +41 (0) 41 7997055, www.panasonic-electric-works.ch

United Kingdom, Panasonic Electric Works UK Ltd., Sunrise Parkway, Linford Wood, Milton Keynes, MK14
6 LF, Tel. +44 (0) 1908 231555, Fax +44 (0) 1908 231599, www.panasonic-electric-works.co.uk
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